Numer |Podstawa Opis Jednostka llos¢
. , Modernizacja drogi dojazdowej
Przedmiar robot , ] 9 ) . .J
do gruntéw rolnych w Jarocinie
1 Element ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1.1 KNKRB 1/109/3 (1) Roboty pomiarowe przy liniowych robotach wraz z inwentaryzacjg powykonawcza km 0,766
1.2 KNKRB 1/109/3 (1) Wyznaczenie pasa drogowego km 0,766
111 |KNNR 6/101/3 (2) Koryta wykonywane na catej szerol_<osc_| ]ezdnl,_ mechamczmg, gtebokos¢ do 20°cm, kategoria gruntu II-VI, koparka + walec m2 2208
statyczny z odwozem urobku - utylizacja nadmiaru w zakresie Wykonawcy
112 |KNNR 6/103/3 (1) Proﬁlowgnle i _zage;szczanle podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, wykonywane mechanicznie, kategoria gruntu I, m2 22908
walec wibracyjny
3 Element PODBUDOWA
3.5 KNNR 6/113/5 Podbudowy z kruszyw z zuzlu hutniczego (0-63mm), warstwa dolna, po zageszczeniu 15-cm m2 2298
4 Element NAWIERZCHNIA JEZDNI
3.5 KNNR 6/113/5 Nawierzchnie z kruszyw z zuzlu hutniczego (0-10mm), po zageszczeniu 5:cm m2 2298
4.8 KNNR 6/113/2 Pobocza z gruntu stabilizowanego mechanicznie, materiat pozyskany wczesniej z wykonywania koryta, gr. 10cm m2 766
8 Element ROBOTY WYKONCZENIOWE
8.1 KNNRS 6/1301/7 Plantowanie skarp obrobienie na czysto z obsianiem trawa, dowdz humusu gr 10 cm m2 55




